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= Schwerlastkrane

+ Block cranes

11 Grues de forte puissance

= KpaHbl 6051bLUION
rpy3onoaAbeMHOCTH

PSX 1
LGX Il
OBX V
ESX I
ASX Il




Ubersicht

Crane survey
Vue d’ensemble
NMorpy3ouHbie
KpaHbl

Typ Reichweite m
Type Reach meter
Type Portée m

™n Bbiner crpesnbl M

PSX I 20,00

Tragkraft kg
Max. load kg
Puissance de levage kg

Fpy3onoabeMHOCTb KI

LGX Il

OBX V

OBX V

Balance-Kran

ESX |

ASX 1l 13,00

Reichweite m
Reach meter
Portée m

Bbiner crpesnbl M

Tragkraft kg
Max. load kg
Puissance de levage kg

Fpy3onoabeMHOCTb KI

3.900

Reichweite m Tragkraft kg

Reach meter Max. load kg

Portée m Puissance de levage kg
Bbiner crpenbl M Fpy3onoabEMHOCTb KI

Technische Anderungen vorbehalten
Subject to technical modification
Sous réserve de modifications fechnique

B0O3MOXHbI TEXHUYECKME U3MEHEHUS
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PSX 1 20,1 AN
== Schwerlastkran Typ PSX | P x I SX 120,18 m
20 Reach: 20,18 meter,
sk Block crane type PSX | y,aNi » opfional: 16,34 meter, 24,25 mefer
° b L2 ]
11 Grue de forte puissance type PSX | o R o7 18 iz, o) (e GOV ) A
E & \ %’ 17 (without gripper)
L KpaH 6011bI.IJOM rpy30"on-beMHOCT" ™n Psx I : - N é,, 16 Load moment: 1200 KNm (without gripper)
V \ N 15 Swivelling range: endless turnable
y 14
/ | - " Telescope: without
/ 'J \\ 3 12 Electric motor: 2 x 110 kW
\ 3 1 Pump capacity: 2 x 0-350 |/min
/)// i ‘ 10 Inlet pressure: 320 bar
1 , 9
7\3’3 \ \ \\‘\ 8 Hydraulic control: LOAD-SENSING
/ :
/ / \ \ T 7 Servo-control: electro-hydraulic
// \ \ \\\\ 6 (freely programmable)
/ ) / . Z \ \ | 5 Multishift operation H3/B5 complies to DIN 15018
— |
/ — 4
7 | \ \ ;
= \ [ ) T
= \ AL
0 — \ \ J } 1 Portée : 20,18 m,
I / 0 option: 16,34 m, 24,25 m
\ / /’ =1 Charge : 6000 kg env. & 20 m
/ ) /// 9 (sans grappin)
N / j .
7 -3 Couple de 1200 KNm (sans grappin)
A 7\ / levage net :
[l | 1T
- / / / / 5 Rotation : totale
v -6 Télescope : néant
N\ 63 k)] / Q\-@ / 7 P
- \é; S §/ 4 & 4@ YA 3 Moteur électrique : 2 x 110 kW
S
\‘E[S K Vo .9 Entrainement 2 x 0 = 350 I/min
e 7780 NS~ Sog Kranrelchwelte 10 de la pompe :
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 ]7 ]8 ]9 20 21 m Pression primaire : 320 bar
Commande LOAD-SENSING
hydraulique :
PSX 120,18 m
‘V;: Commande électro-hydraulique
pilote : (programmable)
Travail en plusieurs équipes selon DIN 15018
|
]420 I ]500 9600 b i é & kg
Bobinet cTpens!: 20,18 ™,
0 00 ]2 0 ]4 0 ]6 0 ]8 0 20 0 m onuuoHanbHo: 16,34 M, 24,25 M
== PSX116,34 m ['py3onoabemMHoCTb:  0kono 6000 Kr mpu BblieTe
— ’ crpenbl 20 M
Reichweite: 20,18 m, =SS (Bec 3axBaTa HeyyTeH)
optional: 16,34 m, 24,25 m
— MoaAbeMHbIN 1200 kHm
Tragkraft: ca. 6000 kg bei 20 m MOMEHT: (3axBaT HeyuTeH)
(ohne Greifer)
Yron noeopora: BeCcKoHeUHbII
Hubmoment netto: 1200 KNm (ohne Greifer)
Teneckon: OTCYTCTBYET
Schwenkbereich: endlos drehbar ]6200 ]3200 ]120 9800 700 kg
dnekTpoasuratens: 2 x 110 kBT
Teleskop: entfallt 0 0,0 ]2 0 14 0 ]6 0 m
Mopaya rmapoHacoca: 2 x 0-350 n/MuH
Elektromotor: 2 x 110 kW
P i Pabouee paBnenne: 320 6ap
Pumpenleistung: 2 x 0-350 |/min — : 085m
%EQ‘? T Cuctema LOAD-SENSING
Primdrdruck: 320 bar ynpaBneHus:

Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING

Vorsteuerung: elekirohydraulisch

(frei programmierbar) NpOLIECCOPOM.

IMapopacrnpeaeneHme: NeKTPOrMapaBIMYecKoe
MponopLMoHanbHoe Co
BCTPOEHHbIM MPOrPaMMUPyEMbIM
’

Mehrschichtbetrieb H3/B5 nach DIN 15018

PeXxmm paboTbl B HECKOJIbKO CMEH
240 m B COOTBETCTBUM C HEMELIKUM cTaHaapToM 15018

10]0 ﬁ 7000 é & & 4400
0,0 120 MO ]60 180 200 220
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|
Reichweite: 15,60 m,

optional:13,60 m, 17,60 m
Tragkraft: ca. 4000 kg bei 15,00 m

(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

600 KNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Teleskop:

entfallt

Elektromotor:

90 kW, optional 110 kW

Pumpenleistung:

0-280 |/min,
optional 0—350 |/min

Primdrdruck:

300 bar

Hydrauliksteuerung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elekirohydraulisch
(frei programmierbar)

Schwerlastkran Typ LGX 1l

Block crane type LGX II

Grue de forte puissance type LGX Il
== KpaH 6onbwou rpysonogbemMHocTtu tun LGX Il

1f

il

i

M Mgl

I

LGX I

LGX Il 15,60 m

18
ﬁ 7t “E 117

/

M~
~ /
— <\
7/
/
/
/
Krgnrelch\‘Nelte
I I
& o
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Reach: 15,60 m,
optional: 13,60 meter, 17,60 meter
Max. load: approx. 4000 kg at 15,00 meter

(without gripper)

Load moment:

600 KNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

without

Electric motor:

90 kW, 110 kW optional

I
i

il
/

AL
/

/
/ / y
\\ *a,/
o/ |8/ ;
- s/ 8/ -
7 ‘\\\_EZ /" Krc}:nreich\}weite } 7
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 m

2y

:
: ] 1 1 1
8,0

0 , 10,0 120 140 150 m

o ]
1 1 L

0 80 10,0 12,0 14,0 160 170 m

Pump: 0-280 |/min,

0-350 |/min. optional
Inlet pressure: 300 bar
Hydraulic control: LOAD-SENSING

Pilot control: electro hydraulic
(freely programmable)

il

Portée : 15,60 m,

option : 13,60 m, 17,60 m

Puissance de

env. 4000 kg & 15,00 m brute

levage : (sans grappin)

Couple de 600 KNm (sans grappin)
levage net :

Rotation : totale

Télescope : néant

Moteur électrique :

90 kW, option 110 kW

Puissance de la
pompe :

0-280 |/min,
option 0—350 |/min

Pression primaire : 300 bar

Commande LOAD-SENSING
hydraulique :

Commande electro-hydraulique,
pilote : librement programmable
|

Bbinet crpenbl:

15,60 ™,
onuuoHanbHo: 13,60 M, 17,60 M

['py30noALEMHOCTD:

okono 4000 Kkr npu BbineTe
ctpensl 15,00 M
(Bec 3axBaTa Hey4TeH)

MoabeMHbIN
MOMEHT,
6e3 y4eTta notepsb:

600 kHM (3axBaT HeyuTeH)

Paaunyc BpalueHus:

6ECKOHEYHO BpaLLaeMbilii

Teneckon:

oTCyTCTBYET

dnekTpoasuraTenb:

90 kBT, 110 KBT - onuMoHanbLHO

MpownssoanTensHocTb 0-280 11/MUH.

Hacoca:

(onumnoHanbHo 0-350 n/MuH)

[aBnenve:

300 bap

Cucrema ynpasneH

ns: LOAD-SENSING

rMapopacrpeaeneHne: 3N1eKTporMapaBIMyYeckoe

MpOropLMoHanbHoe Co
BCTPOEHHbIM MPOrPaMMUPyEMbIM
MPOLIECCOPOM.
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OBXV 13,55 m 4 N
== Schwerlastkran Typ OBX V-24 X V y
Reach: 13.55 meter
S Block crane type OBX V-24 /\%\ " (optional 14,55 meter, 15.55 meter)
H * % S 2 .
11 Grue de forte puissance type OBX V-24 OBX V-24 **) : Al g Max.load:  approx. 2900 kg ot 13 mefe
L] N \ ‘%
== KpaH 6onbwioun rpysonoanemHoctu tTun OBX V-24 OBX V-8 *) & . 21 Load moment. 380 KNm (without gripper) )
\ N = 325 KNm (without gripper) **)
11
\ Swivelling range: endless turnable
\ A\ 10
/ \ \ Telescope: option
ﬂY/ / i Electro motor: 45 kW, optional 55 kW
// ) 8 Pump capacity: ~ 0-140 |/min;
{ optional 0 —200 |/min
s 77 /
i~ / \ " Inlet pressure: 300 bar *), 270 bar **)
\
4 \ \ Hydraulic control: LOAD-SENSING
¢ | 5
) \ \ \ Servo-control: electro-hydraulic
= ! 4 (freely programmable)
- |
! 3 *)  One shift operation H2/B4 complies to DIN 15018
\ \ l **)  Multi-shift operation H3/B5 complies to DIN 15018
— i 2
)
A I | 1
) / i 0 Portée : 13,55 m
ﬁi% // (option 14,55 m, 15,55 m)
/ =1 Charge : 2900 kg env. & 13 m
/ / / (sans grappin)
-2
/ Couple de 380 KNm (sans grappin) *)
& -3 levage net : 325 KNm (sans grappin) **)
. / s/
BEOlE NIy &/ Sy 4 Rotation : totale
¥ ‘000 _
S ‘_5’3{ }/ 25 Télescope : option
Kranreichweite 6 Moteur électrique : 45 kW, option 55 kW
\ \ -
o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16m Enfitsfinciet 0-140 |/min,
de la pompe : option 0-200 |/min
Pression primaire : 300 bar *), 270 bar **)
Commande LOAD-SENSING
hydraulique :
Commande pilote : électro-hydraulique (programmable)
*)  Travail en 1 équipe selon DIN 15018
**) Travail en plusieurs équipes selon DIN 15018
3250 kg **)
380 2 kg *)
f f |
Y o o ]0 Y A0 Y BbineT cTpensbi: 13.55 m (onuuoHanbHO
L 14.55 M, 15.55 ™)
Reichweite: 13,55 m (optional 14,55 m, 15,55 m) py3onoabeMHOCTb:  okosio 2900 Kr mpw BbineTe
ctpensl 13 M (Bec 3axBaTa
Tragkraft: ca. 2900 kg bei 13 m (ohne Greifer) == HEeyuTeH)
Hubmoment netto: 380 KNm (ohne Greifer) *) MoAbeMHbIi MOMeHT: 380 kHM (3axBaT HeyuTeH) *)
325 KNm (ohne Greifer) **) 325 kHM (3axBaT HeyuTeH) **)
Schwenkbereich:  endlos drehbar 3800 3000 kg **) Yron nosopora: 6ECKOHEYHbIN
%*:
Teleskop: Option ; 450 360 kg *) Teneckon: OMNLMOHasbHO
Elektromotor: 45 kW, optional 55 kW 0 6,0 8,0 10 0 ]2 0 140 m dnekTpoasuratens: 45 KBT (55 KBT ONLMOHANBLHO)
Pumpenleistung: 0-140 |/min, optional 0-200 |/min Moaaya ruapoHacoca: 0— 140 n/MuH
onumoHanbHo 0—200 51/MuH
Primardruck: 300 bar *) 270 bar **)
Pabouee paBnenue: 300 6ap *), 270 6ap **)
Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING
Cucrema ynpasnenusi: LOAD-SENSING
Vorsteuerung: elekirohydraulisch (frei programmierbar) ) I
rapopacnpefeneHme: 3eKTporapaBIMyeckoe
*)  Einschichtbetrieb H2/B4 nach DIN 15018 NMpPOnopLNOHabHOE CO
**) Mehrschichtbetrieb H3/B5 nach DIN 15018 BCTPOEHHbIM MPOrpaMMUPYEMbIM
- MpOLIECCOPOM.
2800 2400 2 kg **)
5400 4100 3350 2900 2500412300f kg *) *)  OHOCMEHHbIN PEXUM PaboThbi
} } } } } } **) PexuM paboTbl B HECKONbKO CMeH

0 6,0 8,0 10,0 12,0 140 150 m B COOTBETCTBAY C HEMELIKUM CTaHAapToM 15018
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== Balance-Kran Typ OBX V o BX V SR e e T Al S
_ Reach: 13,40 meter
e Balance-crane type OBX v 7 N 17 (optional: 15,40 meter)
. 3 \ £
11 Grue avec contre-poids type OBX V Balance-Kran N o ik Lot eerrers, 2500 g ei) 19 metke
\ N T 5 (without gripper)
- KpaH Eanch ™n OBX v é Load moment: 325 KNm (without gripper)
\ o+ 14
\, ~ Swivelling range:  endless turnable
| 13
%%{ \‘ \\ Electric motor: 45 kW
24 | 12
q /A \ Pump capacity: 0-140 |/min
\
é/ ! i Inlet pressure: 260 bar
Y § 10 Hydraulic confrol:  LOAD-SENSING
\ 9 Servo-control: electro-hydraulic
/ \ g (freely programmable)
‘Y
L1,
‘1 :
}‘ 5
!
T4 il
1
%A/ 3 Portée : 13,40 m, (option: 15,40 m)
2 Charge : 2500 kg env. & 13 m
. / ] (sans grappin)
w I\ 7 Couple de 325 KNm
5 0 levage net : (sans grappin)
AN 2
= ] Rotation : totale
~4 — | —
B K'T"re'Chr’e"e | ) Moteur électrique : 45 kW
0 I 2 3 4 5 6 7 8 1011 12 13 4 Entrainement 0-140 |/min
de la pompe :
Pression primaire : 260 bar
Commande LOAD-SENSING
OBX V Balance 13,40 m hydraulique :

||
Reichweite: 13,40 m (optional: 15,40 m)
Tragkraft: ca. 2500 kg bei 13 m

(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

325 KNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Elekiromotor: 45 kW
Pumpenleistung: 0-140 I/min
Primardruck: 260 bar
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elekirohydraulisch
(frei programmierbar)

OBX V Balance 15,40 m

6,0

8,0

]0,0

4000 3400 3000 2650 2500 kg

]2,0 ]3,0 m

2500

2300

s

2800
i

8,0

10,0

12,0

13,0

[
150 m

Commande pilote :

électro-hydraulique
(programmable)

Bbinet crpensi:

13,40 m
(onumoHanbHo: 15,40 M)

I py30MOALEMHOCTb:

okono 2500 Kr npu BblneTe
ctpenbl 13 M (Bec 3axBaTa
Hey4TeH)

MoabeMHbIN

325 kHM (3axBaT HeyuTeH)

MOMEHT:
Yron nosopoTa: 6ECKOHEYHbIV
dnekTpoasuratens: 45 kBT
Mopava 0-140 n/mMuH
rmapoHacoca:

Pabouee paBnenue: 260 6ap

Cucrema LOAD-SENSING
ynpaBneHus:
'vppopacnpeseneHve: aneKTpornapasaMyeckoe

MpOMopLMoHasibHOe CO
BCTPOEHHBIM MPOrpaMMMpyembiM
MpOLIeCcCoOpoM
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Schwerlastkran Typ ESX |

Block crane type ESX |

Grue de forte puissance type ESX |

== KpaH 6onbwoin rpysonogabemHocTtu tun ESX |

|
Reichweite: 13,55 m,

optional: 11,55 m, 15,55 m
Tragkraft: ca. 2300 kg bei 13,00 m

(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

300 KNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Teleskop:

Option

Elektromotor:

45 kW, optional 55 kW

Pumpenleistung:

0-140 |/min,
optional 0200 |/min

Primdrdruck:

310 bar

Hydrauliksteuerung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elekirohydraulisch
(frei programmierbar)

ESX |

ESX 113,55 m

Kranreichweite

g
,éw

N

| 2

s
ASNe

Zé,J,

N
/

250h
N

= |
|
~—_ \&‘44'4’/////

35,
\&
\ 2
=9
\
\

Kronreichweite
|

0 1 2 3 4 5 6 12 13 14 15 16
ESX 113,55 m \
760 5
‘ |
isso|  Psso 950 2300| kg
0 60 80 10,0 12,0 130 m
ESX111,55m
o)
/b'b‘“ = 5,2”’
\ ’/
7100 oo [ssol  [3250| Booo] kg
0 40 60 8,0 100 110 m
el 15,55 m 860 = = . 7’2”'\
\ ’/
00| Baoo el 200 1900| 1800| kg
0 60 80 10,0 12,0 140 150 m

I
I
w

i
~
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Reach: 13,55 meter,
optional: 11,55 m, 15,55 m
Max. load: approx. 2300 kg at 13,00 meter

(without gripper)

Load moment:

300 KNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

optional

Electric motor:

45 kW, 55 kW optional

Pump: 0-140 |/min,

0-200 |/min. optional
Inlet pressure: 310 bar
Hydraulic control: ~ LOAD-SENSING

Pilot control: electro hydraulic
(freely programmable)

il

Portée : 13,55 m,

option : 11,55 m, 15,55 m

Puissance de
levage brute :

env. 2300 kg & 13 m
(sans grappin)

Couple de 300 KNm
levage net : (sans grappin)
Rotation : totale
Télescope : option

Moteur électrique :

45 kW, option 55 kW

Puissance de

0-140 |/min,

la pompe : option 0-200 |/min
Pression primaire : 310 bar
Commande LOAD-SENSING
hydraulique :

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

Bobinet cTpens!:

13.55 ™,
onumoHanbHo: 11,55 M, 15,55 M

['py30noAbLeMHOCTb:

okono 2300 Kr npu BblneTe
cTpensl 13 M
(Bec 3axBaTa HeyuyTeH)

MoabeMHbIN
MOMEHT:

300 kHM (3axBaT HeyyTeH)

Yron nosoporta:

6ECKOHEYHbI

Teneckon: OnNuUMOHaNbLHO
dnekTpoasuratens: 45 kBT

55 kBT - onuuoHanbHO
Mopava 0-140 n/MuH
rmapoHacoca: onuuoHansHo 0—200 51/MuH

Pabouee paBneHuve:

310 6ap

Cucrema
ynpaBneHus:

LOAD-SENSING

mapopacrnpeaeneHune: aneKkTporuapaBnvyeckoe

MponopLMoHarnbHoe Co
BCTPOEHHbIM MPOrPaMMUPyEMbIM
MPOLIECCOPOM.
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== Schwerlastkran Typ ASX Il A sx I I I ASXIL13,25 m -
Reach: 13,25 meter,
S BIOCI( crane "ype Asx III (optional 11,25 meter, 12,25 meter)
11 Grue de forte puissance type ASX Il Max: load: 1400 kglat 13,00 meter
< 14 (without gripper)
== KpaH 6onbwioun rpysonoanemHoctu tun ASX lli N Lload moment: 180 KNim (without gripper]
= - 13
\\ \\ Swiveling range: endless turnable
o : ‘é** 12 Telescope: without
EL% 1" Electric motor: 37 kW
S
Pump: 0-140 |/min
10 Inlet pressure: 300 bar
9 Hydraulic control: LOAD-SENSING
\\ Pilot control: electro hydraulic
8 (freely programmable)
\
7

~ T
\
N 4 Portée : 13,25 m
\ \ (option 11,25 m, 12,25 m)
\‘\ \ 3 Puissance de 1400 kg & 13,00 m
\ levage brute : (sans grappin)
l
k ‘ 2 Couple de 180 KNm (sans grappin)
\\‘ levage net :
i
\ “ ] Rotation : totale
I
\‘ '[1 0 Télescope : néant
\ 2| Moteur 37 kW
N‘\ §//’ =l électrique :
!W ) Puissance de 0-140 |/min
m’ /' la pompe :
~ 1

-3 Pression primaire : 300 bar

600

Nl

> Comma_nde LOAD-SENSING
§ -4 hydraulique :
o ————
~_ j// Kralnreichwelite 1 : C.(l)mm.cnde glectro-hydroulique,
e E—— — i i i - pilote : librement programmable
0 ] 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 m
|

[ ] LR UL o Bobinet crpensi: 13.25 M (onumoHanbHO

11.25 m, 12.25 m)

Reichweite: 13,25 m .
(optional 11,25 m, 12,25 m) Ipy3onogbemMHocTb: 1400 Kr npu BbiIeTe CTpensbl
p ' , 12, 13 M (Bec 3axBaTa Hey4TeH)
Tragkraft: (]o‘ﬁ?]g ngreki)gr)] 3,00 m MoabeMHbI MOMeHT: 180 kHM (3axBaT HeyuTeH)
Hubmoment netto: 180 KNm (ohne Greifer) Yron nosoporta: 6ECKOHEYHbIV
Schwenkbereich: endlos drehbar Teneckon: OTCYTCTBYET
Teleskop: entfallt dnekTpoasuratenb: 37 kBT
: .
Elektromotor: 37 kW Mopaya rmppoHacoca: 0—140 n/MuH
Pumpenleistung: 0-140 |/min m Pabouee pasneqve: 300 6ap
Primdrdruck: 300 bar Cucrema ynpasnenus: LOAD-SENSING
. ] TMapopacrnpeneneHme: 3eKTpornapaBIMyeckoe
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING R
Vorsteuerung: elekirohydraulisch BCTPOEHHbIM MPOrpaMMmUpyeMbIM

(frei programmierbar) MPOLIECCOPOM.
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Kranunterbau

Crane basement
Fondation de la grue
OcHoBaHue KpaHa

")

*)

Fahrwerk

Spurbreite: 3,00 m (optional 2,60 m bis 4,50 m).

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb 15 KW.

Fahrgeschwindigkeit stufenlos regelbar von O bis 140 m/min. Der Antrieb
erfolgt Gber Einzelradmotore auf eine Achse (optional auf 2 Achsen),
automatische Feststellbremse.

Laufréder: 4 Stiick, rollengelagert, 450 mm Durchmesser.

Lange: 8,00 m (ohne Kabeltrommel), optional ab 5,00 m.

Gewicht: von 10 to bis 20 to (mit Kran, Kabine, ohne Ballast).

Gewicht: von 14 to bis 28 to (mit Kran, Kabine und Ballast).

Portalkran

Spurbreite: 12 m (optional 9,00 m bis 15,00 m). Kranportal aus stabiler
Profilstahlkonstruktion. Stdnderhhe ca. 4,50 m.

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb 37 KW oder Elektroantrieb 52 KW.
Fahrgeschwindigkeit in Gleisrichtung: stufenlos regelbar von O bis120 m/min
(bei LGX O bis 100 m/min).

Fahrgeschwindigkeit beim Querverfahren: stufenlos regelbar von O bis 60 m/min
Der Antrieb erfolgt iber Einzelradmotore auf die Rader des Krans,

automatische Feststellbremse.

Gewicht ca. 32 to (fir OBX).

Gewicht ca. 45 fo (fir LGX).

Sockel semi-mobil

Kransockel, semi-mobil: auf Grund seines Gewichtes kann hier auf ein
Fundament verzichtet werden.

Abmessungen (fir OBX): Lénge: 4300 mm, Breite: 4300 mm, Héhe: 2500 mm.
Gewicht ca. 30 to (mit Kran (OBX), Gegengewicht, Kabine).

*) Tragféhige Bodenplatte bauseits

Sockel Fundament

Grundplatte: zum EingieBen in bauseits zu stellende Fundamentplatte.
Grofe der Grundplatte (fir OBX): 1400 mm breit, 1400 mm lang, mit
angeschweiften Ankerbigeln (Statik fir Fundament bauseits).

**) Betonsockelfundament bauseits

Carriage

Track gauge: 3,0 m (optional 2,6 to 4,5 m).

Carriage drive: hydrostatic drive 15 KW.

Speed continuously adjustable from O to 140 m/min. Drive by single wheel
motor on one axle (optional 2 axles), automatic brake.

Wheels: 4 pcs. roller seated, 450 mm diamefer.

Length: 8,0 m (without cable drum), optional at 5,0 m.

Weight: from 10 to 20 to (with crane, cabin, without load).

Weight: from 14 to 28 to (with crane, cabin and load).

Portal crane

Track gauge: 12 m (optional 9,0 m to 15,0 m). Crane portal made of stable
concrete steel construction, pillar height approx. 4,5 m.

Drive: hydrostatic drive 37 KW or electric drive 52 KW.

Speed in rail direction: continuously adjustable from O to 120 m/min

(LGX from O to 100 m/min).

Speed when going crosswise: continuously adjustable from O to 60 m/min.
Drive by single wheel motor on the wheels of the crane, automatic brake.
Weight approx. 32 to (OBX).

Weight approx. 45 to (LGX).

Crane base semi-mobile

Due fo its weight a foundation is not necessary.
Measurements (OBX) length: 4300 mm, width: 4300 mm, height: 2500 mm.
Weight approx. 30 to (with crane (OBX), counter weight, cabin).

*) DIY: stable base plate

Base fondation

For pouring into a foundation plate to be provided by the customer.
Measurement of the ground plate (OBX): 1400 mm wide, 1400 mm long,
with welded anchor straps (static for the foundation to be provided by the
customer).

**) DIY: concrete base foundation

Chariot

Largeur de voie : 3,00 m (option 2,60 & 4,50 m).

Commande de translation : Entrainement hydrostatique 15 KW. Vitesse
d'avance réglable en continu de O & 140 m/min. Entrainement

1 moteur / roue sur un axe (option 2 axes), frein d'arrét automatique.
Roues : 4 roues, paliers & rouleaux, diamétre 450 mm.

Longueur : 8,00 m (sans enrouleur de cable), option & partir de 5,00 m.
Poids : de 10 & 20 tonnes environ (avec grue, cabine, sans lest).

Poids : de 14 & 28 tonnes environ (avec grue, cabine et lest).

Grue portique

Largeur de voie : 12,00 m (option 2,00 & 15,00 m). Portique en acier profilé
robuste. Hauteur des supports : 4,50 m environ.

Commande de translation : Entrainement hydrostatique 37 KW ou électrique
52 KW.

Vitesse d'avance dans le sens de la voie réglable en continu de 0 & 120 m/min
(LGX 0 & 100 m/min).

Vitesse d'avance du déplacement transversal : réglage progressif de

0 & 60 m/min.

Entrainement par moteurs sur chaque roue de la grue, frein d'arrét automatique.
Poids : 32 tonnes environ (OBX).

Poids : 45 tonnes environ (LGX).

Socle semi-mobile

Socle de la grue, semi-mobile : en raison de son poids les fondations ne
sont pas utiles.

Dimensions (pour OBX) : longueur 4300 mm, largeur 4300 mm,
hauteur 2500 mm.

Poids : 30 tonnes environ (avec grue (OBX), contre-poids, cabine).

*) Plaque béton solide & la charge du client

Socle de fondation

Plaque de base & couler dans la dalle de fondation (fourniture client).
Dimensions de la plaque de base (pour OBX): largeur 1400 mm, longueur
1400 mm avec étriers d'ancrage soudés (étude statique a charge du client).

**) Fondation du socle de béton & la charge du client

XopoBas 4yacTb

LLinpuHa konen: 3,00 M (onumoHanbHo ot 2,60 M ao 4,50 m).

MpuBOA XOA0BOIN YacTu: rMAPoo6beMHasi TpaHeMuccus 15 KBT.
6eccTyneHyaTo perynvMpyemMas CkopocTb ABmkeHust oT 0 o 140 M/MUH.
MpuBOA Ha XOA OCYLLECTBASETCS C NOMOLLBIO MOTOP-KOMEC, YCTAaHOBNEHHbIX
Ha OAHOM M3 MOCTOB (OMUMOHANBHO Ha [iBa MOCTa), aBTOMaTUYECKUM
CTOSIHOYHbI/ TOPMO3.

XopoBble Koneca: 4 WT., Ha PONKOBbIX MOALUMMHMKAX, AnaMeTp 450 MM.
[OnunHa: 8,00 M (6e3 kabenbHoro 6apabaHa), onuuoHanbHo ot 5,00 M.

Bec 6e3 6anacta: oT 10 8o 20 TOHH (C KpaHOM, kabuHoii 1 6anacTom).

Bec ¢ 6anactoMm oT 14 [0 28 TOHH (C kpaHOM, kabuHoW 1 6anacTom).

MopTasnbHbI KpaH

LLinpnHa konen: 12 m (onumoHansHo ot 9,00 M ao 15,00 m). MopTtan kpaHa
13 MPOYHON CTanbHOM KOHCTPYKUMM. BbicoTa cToek kpaHa okoso 4,50 M.
lMpu1BOA X0A0BOM YacTu: rMApPoo6beMHast TpaHecMuceust 37 KBT unn
3neKTponpueoa 52 KBT.

CKkopocTb ABMXKEHMS MO penbcaM: beccTyneHyato perynnpyemas ot 0 go 120
M/MUH (Ans norpy3oyHoro kpaHa LGX ot 0 go 100 M/MuH).

CKOpOCTb MOMEPEeYHOro ABMXKEHMS KabuHbl KpaHa: beccTyneHyaTo
perynupyemas ot 0 4o 60 M/MUH.

MpUBOAUTBLCS B ABWXEHWE C MOMOLLbIO ABUraTenel, YCTaHOBIEHHbIX Ha
KaXOM KoJiece KpaHa, aBTOMaTUYECKUI CTOSIHOYUHBIN TOPMO3.

Bec okono 32 ToHH ( ana OBX).

Bec okono 45 ToHH ( ans LGX).

Semi-mobile

KpaH semi-mobil: n3-3a Hebonbworo Beca dyHAaMeEHT He Tpebyetcs
[abapuTbl Ang norpy3o4Horo kpaHa OBX: anvHa 4300 MM, wupuHa 4300 MM,
BblcoTa 2500 MM.

Bec okoso 30 TOHH (MOrpy304HbIii kpaH OBX, KOHTPrpy3, kabuHa).

*) OyHAAMEHT CTakaHHOro Tuna

OcHoBaHMe-nnTa

®yHaaMeHTHas nauTa: rabapuTbl NAUTBI ANS MOrPY304HOro kpaHa OBX:
wupuHa 1400 MM, anvHa 1400 MM, Ans 3anMBKU NOKynaTenem
YCTaHaB/IMBAEMOW MNIUTbI C aHKEPHOW CKOBOW (CTaTWKy Ansi OCHOBaHUS AenaeT
nokynarenb).

**) BeTOHHbIN (PyHAAMEHT CTakaHHOro TWUMa ycTaHaB/IMBaeT MoKynaTesb
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Kabinen
Cabins

Cabines
KabuHbl

Kabine stationar

Fahrerhauskabine:

Lange: 2400 mm, Breite: 2100 mm, Héhe: 2100 mm.
Schall- und warmeisoliert, mit 2 arretierbaren Schiebetiiren.
Sicherheitsglas-Rundum-Verglasung.

Sonnenschutz an Front und Heckscheibe.

Fahrersitz drehbar mit angebauten Bedienungselementen.
Rickspiegel, Hupe, Innenbeleuchtung, Heizung,
Steckdosen 400/230 V, 50 Hz, Radio.

2 Halogenscheinwerfer auf der Vorderseite der Kabine.

Schwenkbare Kabine am Kran

Gerdumige Bedienkabine links oder rechts am Kran angebaut.
Lange: 2400 mm, Breite: 1400 mm, Héhe: 2100 mm.
AbschlieBbare Schiebetiiren links und rechts.

Sicherheitsglas rundum Verglasung.

Fahrersitz mit angebauten Bedienelementen.

Heizung (optional mit Klimaanlage).

Sonderkabinen nach
Kundenwunsch

Cabin stationary

Operator’s cabin:

Length: 2400 mm, width: 2100 mm, height: 2100 mm.

Sound and thermal insulated with 2 lockable sliding doors.
Security all around glazing.

Sun shadow at the front and rear glass.

Driver seat turnable with mounted control elements, rear mirror,
horn, inside lights, heating, sockets 400/230 V, 50 Hz, radio,
2 halogen headlamps at the front of the cabin.

Swinging cabin

Spacious operator cabin installed at the left or right hand side
of the crane.

Length: 2400 mm, width: 1400 mm, height: 2100 mm.
Lockable sliding doors left and right.

Safety glass all around glazing.

Driver seat with mounted control elements.

Heating (optional with air conditioning).

Special cabin up to
customer specification

Cabine stationnaire

Cabine de commande :

longueur 2400 mm, largeur 2100 mm, hauteur 2100 mm.
Isolation phonique et thermique avec 2 portes
coulissantes, pare-brise panoramique en verre de sécurité,
pare-soleils & I'arriére et & I'avant.

Siége pivotant avec éléments de commande incorporés.
Rétroviseur, klaxon, éclairage intérieur, chauffage,

prises 400/200 V, 50 Hz radio,

2 phares halogénes & |'avant de la cabine.

Cabine pivotante montée sur la grue

Cabine spacieuse installée & la droite ou gauche de la grue.
Longuer 2400 mm, largeur 1400 mm, hauteur 2100 mm.
Portes coulissantes blocables & la droite ou gauche.

Vitrage panoramique en verre sécurité.

Siége avec éléments de commande incorporés.

Chauffage (optionnelle avec climatisation).

Cabine spéciale a la
demande du client

Ka6buHa ctaunoHapHas

KabuHa onepatopa:

annHa 2400 mM, wupuHa 2100 MM, BbicoTa 2100 MM.

3BYKO- U TEMI0M30MPOBaHHas, ABE Pa3ABUXKHbIE ABEPU.
Be3onacHoe kpyroBoe 6€30CK0N04YHOE OCTEKNEHME.

Ha nepegHeM u 3agHeM cTeknie 3aliuTa OT COMHUA.
BpalyaemMoe kpecno onepaTopa CO BCTPOEHHbIMW 3M1eMEHTaMm
ynpaBneHus.

3epkano 3agHero Bnaa, 3ByKOBOl\/JI CUrHan, oceelleHune, oGorpeBaTenb,

pasetku 400/230 B, 50 'y, paavo.

2 ranoreH. NpoXekTopa YCTAHOBMEHbI Ha nepenHeﬁ 4yacTu KabuHbl.

Ka6buHa Bpawjalowascsa ¢ KpaHoOM

MpocTopHas kabuHa onepaTopa:

KabvHa BCTpOEHHa C NIeBOM UK C MpaBol CTOPOHbI KpaHa.
[AnvHa 2400 MM, wupuHa 1400 MM, BbicoTa 2100 MM.
Pa3aBwxHble ABEpU B NIEBOW U MpaBoi HOKOBbIX CTEHaX.
3alunTHOE KpyroBoe 6e30CK0NI04HOE OCTEK/IEHME.

Kpecno onepaTopa cO BCTPOEHHbLIMU 3/IEMEHTaMU YNpaBneHus u

onuMoHanbHO oborpesaTeslb C KOHAULMOHEPOM.

Mo >xenaHuro NokynaTtens
cneuuvasibHblie KabuHbl
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Baljer & Zembrod als Systemlieferant

® Von unseren Spezialisten aus der Technik wird mit
dem Kunden die fiir ihn optimale Lsung erarbeitet.

® Jeder Fall benétigt eine individuelle Lasung.

Baljer & Zembrod als Service-Profi

® Berater und Spezialist fir effektives und zukunfts-

orientiertes Maschinenmanagement.
® Bodenstdndiger Service in 10 Landern.

Baljer & Zembrod the system supplier

® In coordination with the client our specialists of the
engineering and technical dept. draw up optimum

solutions, as each case requires its individual solution.

Baljer & Zembrod the aftersales and service
pros

® Consultant and specialist for effective, pioneer mecha-

nical engineering and system management.
o After-sales service in 10 countries, rooted to the soil.

I made
in
Germany

Baljer & Zembrod, fournisseur de systémes

® Elaboration de la solution optimale avec le client.
® Chaque cas nécessite une solution individuelle.

Baljer & Zembrod, des professionnels a
votre service

® Conseil de réalisation d'installations rationnelles et
tournées vers |'avenir.
® Service de proximité dans 10 pays.

Baljer & Zembrod -
NOCTaBILMK KOMIMIEKCHBIX CUCTEM

® Halum TexHuyeckue crnieumanicTbl paboTaoT
COBMECTHO C K/IMEHTOM Ans pa3paboTku
OMTUMANBLHOIO PELIEHUSI.

© [1515 KaXAoro cnyyasi TpebyeTcs UHAUBKUAYANbHOE
peLeHue.

KBanuduumpoBaHHbIi NpodeccuoHabHbIi
cepBuc oT komnaHum Baljer & Zembrod

© Halm KOHCYyNbTaHTbl U CMELManMUCTbI MOMOryT
obecneuntb 3ddeKTUBHOE yrnpaBieHue
obopyaoBaHus.

® PeanbHblin cepsuc B 10 cTpaHax.
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Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG

Max-Planck-StraBe 8

88361 Alishausen
Germany

Phone +49 (0) 7584 295.0
Fax +49 (0] 7584 295-45
mail@bz.ag

www.bz.ag

BZH SARL

Chemin de la Briquerie
F-51300 Marolles

Tél.: +33 - 326746361
Fax: +33 - 326740716
contact@bzh-sarl.com
www.bzh-sarl.com
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Baljer-Zembrod spol. s.r.o.
Trneckova 1212

68301 Rousinov

Tel.: 00420 5 48216456

Fax. 00420 5 48216270
mail@baljerzembrod.cz
www.baljer-zembrod.cz

Baljer & Zembrod

Baljer & Zembrod Sp. z o.0.
ul. Cygana 4/211

45-131 Opole

Tel.: +48 692 001 417
Fax: +48 77 544 93 95
baljer@baljer.pl
www.baljer.pl

PFZ

KUBIAK - WASILEWSKI s.c.
ul. Opolska 33, 91-604 Lédz
Tel.: +48 601 299 933

Fax: +48 500 106 404
info@pfz.pol.pl

Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG

Makc-MnaHk-LUTpacce 8
88361 AnbTcxayseH
epmaHus

KceHna Mopo3oBa

Otpen no paboTe ¢ KAMeHTaMu
Mo06.: +49 (0)172 718-62-65
Email: morosova@bz.ag

saer G zemazon



